Vorgespannte Piezoaktoren

Kompakte Aktoren fiir hohe Lasten und Krifte

P-840

= Uberlegene Lebensdauer dank PICMA® Piezoaktoren
= Stellweg bis 90 um

= Kompaktes Gehaduse

= Druckbelastbarkeit bis 1000 N

s Zugbelastbarkeit bis 50 N

= us-Ansprechzeit

= Sub-nm-Auflésung

= Varianten mit Kugelkopfstiick

Einsatzgebiete

= Statische und dynamische Prazisionspositionierung

= Faserpositionierung

= Lasertuning

= Nanotechnologie

Uberragende Lebensdauer dank PICMA® Piezoaktoren

Die PICMAZ® Piezoaktoren sind vollkeramisch isoliert. Dies schitzt sie vor Luftfeuchtigkeit und Ausfallen durch erhéhten
Leckstrom. PICMA® Aktoren bieten eine bis zu zehnmal héhere Lebensdauer als konventionelle polymerisolierte Aktoren. 100
Milliarden Zyklen ohne einen einzigen Ausfall sind erwiesen.

Bewegen Einheit Toleranz | P-840.10 P-840.1B P-840.20 P-840.2B P-840.30 P-840.3B P-840.40 P-840.4B
Aktive Achsen ‘ ‘ z ‘ z
Stellweg in Z, ungeregelt,
+20 9
bei 0 bis 100 V um +20 % 15 15 30 30 45 45 60 60

Positionieren Einheit Toleranz | P-840.10 P-840.1B P-840.20 P-840.2B P-840.30 P-840.3B P-840.40 P-840.4B

Auflésung in Z, ungeregelt ‘ nm ‘ typ. ‘ 0,15 ‘ 0,15 ‘ 0,3 ‘ 0,3 ‘ 0,45 ‘ 0,45 ‘ 0,6 ‘ 0,6

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz = P-840.10 P-840.1B P-840.20 P-840.2B P-840.30 P-840.3B P-840.40 P-840.4B

Antriebst Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/
P PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA®
Elektrische KapazittinZ | £20% 15 15 |3 |3 45 45 6 6
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xECha"'SChe Bigenschaf-  piheit |Toleranz P-840.10  P-840.1B  P-840.20 | P-840.28  P-840.30 | P-840.38  P-840.40  P-840.4B
27 19

Steifigkeitin Z N/um +20 % 57 57 27 19 15 15
Resonanzfrequenzinz, |}, £20% |18 18 14 14 10 10 8,5 8,5
unbelastet
Zuldssige Druckkraft in Z N max. 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000
Zuldssige Zugkraft in Z N max. 50 50 50 50 50 50 50 50
Zulassiges Moment in 6Z N-m max. 0,35 0,35 0,35 0,35
Masse ohne Kabel g +5% 20 20 28 28 46 46 54 54
Gehduse/ | Gehduse/ | Gehduse/ |Gehduse/ |Gehduse/ |Gehduse/ |Gehduse/ | Gehduse/
Material Endstlicke: | Endstlicke: | Endstlicke: | Endstiicke: | Endstlicke: | Endstlicke: | Endstlicke: | Endstlicke:
Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl
Lange mm +0,3mm | 32 32 50 50 68 68 86 86
Mechanisches Interface Ku“gelkopf— Ku“gelkopf— Kl{gelkopf— KL_l_geIkopf—
stlick stlick stiick stlick
Anschliisse und Umge- . n
S Einheit P-840.10 P-840.1B P-840.20 P-840.2B P-840.30 P-840.3B P-840.40 P-840.4B
Betriebstemperaturbe- o . . . . . . . .
reich C -20 bis 80 -20 bis 80 -20 bis 80 -20 bis 80 -20 bis 80 -20 bis 80 -20 bis 80 -20 bis 80
Anschluss LEMO FFA. | LEMO FFA. | LEMO FFA. | LEMO FFA. | LEMO FFA. | LEMO FFA. | LEMO FFA. | LEMO FFA.
00.250 00.250 00.250 00.250 00.250 00.250 00.250 00.250
Kabellange m 1 1 1 1 1 1 1 1

E-503, E- E-503, E- E-503, E- E-503, E- E-503, E- E-503, E- E-503, E- E-503, E-
505, E-610, | 505, E-610, | 505, E-610, | 505, E-610, | 505, E-610, | 505, E-610, | 505, E-610, | 505, E-610,
E-617, E- E-617, E- E-617, E- E-617, E- E-617, E- E-617, E- E-617, E- E-617, E-
621, E-625, | 621, E-625, | 621, E-625, | 621, E-625, | 621, E-625, | 621, E-625, | 621, E-625, | 621, E-625,
E-663, E- E-663, E- E-663, E- E-663, E- E-663, E- E-663, E- E-663, E- E-663, E-
665, E-709, | 665, E-709, | 665, E-709, | 665, E-709, | 665, E-709, | 665, E-709, | 665, E-709, | 665, E-709,
E-831 E-831 E-831 E-831 E-831 E-831 E-831 E-831

Empfohlene Controller /
Treiber

Bewegen Einheit Toleranz = P-840.60 P-840.6B

Aktive Achsen ‘ ‘ z ‘ z

Stellweg in Z, ungeregelt,

0
bei 0 bis 100 V ‘ um A0 ‘ &0 ‘ &0

Positionieren Einheit Toleranz | P-840.60 P-840.6B

Auflésung in Z, ungeregelt ‘ nm ‘ typ. ‘ 0,9 ‘ 0,9

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz | P-840.60 P-840.6B

Antriebstyp ‘ ‘ Piezoaktor/PICMA® ‘ Piezoaktor/PICMA®
Elektrische KapazititinZ  uF £20% |9 9

Mechanische Eigenschaf-

- Einheit Toleranz | P-840.60 P-840.6B

Steifigkeit in Z N/pum +20% 10 10

mbetastet ke s20% 6 :

Zulassige Druckkraft in Z N max. 1000 1000

Zulassige Zugkraft in Z N max. 50 50

Zulassiges Moment in 6Z N-m max. 0,35

Masse ohne Kabel g +5 % 62 62

Material Gehéuse / Endstlicke: Edelstahl Gehé&use / Endstiicke: Edelstahl
Lange mm +0,3 mm | 122 122

Mechanisches Interface Kugelkopfstick
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Anschliisse und Umge-

Einheit

bung

Betriebstemperaturbe-

. °C -20 bis 80 -20 bis 80
reich
Anschluss LEMO FFA.00.250 LEMO FFA.00.250
Kabellange m 1 1
Empfohlene Controller / E-503, E-505, E-610, E-617, E-621, E-625, E-663, E-665, | E-503, E-505, E-610, E-617, E-621, E-625, E-663, E-665,
Treiber E-709, E-831 E-709, E-831

Steifigkeit in Z: Statische GroRsignalsteifigkeit; dynamische Kleinsignalsteifigkeit ca. 30 % hoher.
Die Auflésung des Systems wird nur vom Rauschen des Verstarkers und der Messtechnik begrenzt, da Pl-Piezoaktoren reibungsfrei arbeiten.
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Zeichnungen / Bilder

Pl
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Model Travel Range L Cable Length
P-840.10/ P-841.10 15 um 32 mm Tm
P-840.20 / P-841.20 30 um 50 mm 1m
P-840.30 / P-841.30 45 um 68 mm Tm
P-840.40 / P-841.40 60 um 86 mm Tm
P-840.60 / P-841.60 90 um 122 mm Tm

P-840 / P-841, Abmessungen in mm. Sensor nur bei P-841 enthalten.
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Bestellinformationen

P-840.10

Pl

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 15 um Stellweg (ungeregelt); 32 mm Laénge; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.1B

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 15 um Stellweg (ungeregelt); 32 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Kugelkopfstiick; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.20

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 30 um Stellweg (ungeregelt); 50 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.2B

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 30 um Stellweg (ungeregelt); 50 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Kugelkopfstiick; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.30

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 45 um Stellweg (ungeregelt); 68 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Anschluss LEMO; 1 m Kabelldnge

P-840.3B

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 45 um Stellweg (ungeregelt); 68 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Kugelkopfstiick; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.40

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 60 um Stellweg (ungeregelt); 86 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.4B

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 60 um Stellweg (ungeregelt); 86 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Kugelkopfstiick; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.60

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 90 um Stellweg (ungeregelt); 122 mm Lange; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange

P-840.6B

Vorgespannter Piezoaktor; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 90 um Stellweg (ungeregelt); 122 mm Laénge; Druckbelastbarkeit

1000 N; Zugbelastbarkeit 50 N; Kugelkopfstiick; Anschluss LEMO; 1 m Kabellange
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