PiezoMove® Linearaktor mit Fihrungen

Mit optionalem Positionssensor

P-601

» Festkorpergelenksfiihrungen fir lineare Bewegung mit mi-
nimalem Verkippen

= Stellwege bis 400 um

= Auflésung bis 0,2 nm

= Optionale integrierte Positionssensoren

= Uberlegene Lebensdauer dank PICMA® Piezoaktoren

= Ideal fur OEM-Anwendungen in Optik, Medizin, Biotechno-
logie und Mikrofluidik

= Kundenspezifische Versionen mit langerem Stellweg, kiirze-

rer Ansprechzeit oder nichtmagnetisch

Einsatzgebiete

= Nanopositionierung

= Schnelle Schalter

= Patch-Clamp

= Mikrodosierung

= Adaptronik / Automatisierung

= Photonik / integrierte Optik

= Biotechnologie

Uberragende Lebensdauer dank PICMA® Piezoaktoren

Die PICMA’ Piezoaktoren sind vollkeramisch isoliert. Dies schiitzt sie vor Luftfeuchtigkeit und Ausfallen durch erhéhten
Leckstrom. PICMA® Aktoren bieten eine bis zu zehnmal héhere Lebensdauer als konventionelle polymerisolierte Aktoren. 100
Milliarden Zyklen ohne einen einzigen Ausfall sind erwiesen.

Hohe Fuihrungsgenauigkeit durch spielfreie Festkorpergelenkfiihrungen

Festkorpergelenkfiihrungen sind wartungs-, reibungs- und verschleiRfrei und benétigen keine Schmierstoffe. Ihre Steifigkeit

macht sie hoch belastbar und unempfindlich gegen Schockbelastungen und Vibrationen. Sie arbeiten in einem weiten Tempera-
turbereich.

Bewegen Einheit Toleranz | P-601.10 P-601.10L P-601.1S P-601.1SL P-601.30 P-601.30L P-601.3S P-601.3SL
Aktive Achsen z z

stellweg in Z um \ \ \ \ 100 \ 100 \ 250 250
Stellweg in Z, ungeregelt, +20/-0

bei -20 bis 120 V. um % 100 100 100 100 250 250 250 250
;mearltatsabwelchung in g, e ‘ ‘ 01 01 ‘ 03 03

[ Positionieren ~~ Einheit | Toleranz P-601.10  P-60110L  P-601.1S | P-601.1SL  P-601.30 | P-60130L  P-601.35  P-6OL.3SL

Unidirektionale Wieder-

+ + + +
holgenauigkeit in Z nm typ. 8 +8 +10 +10
Auflésung in Z, ungeregelt | nm typ. 0,2 0,2 0,2 0,2 0,3 0,3 0,3 0,3

DMS, indi- | DMS, indi- DMS, indi- | DMS, indi-

. rekte Positi- | rekte Positi- rekte Positi- | rekte Positi-
Integrierter Sensor

onsmes- onsmes- onsmes- onsmes-

sung sung sung sung
Systemauflésung in Z nm 2 2 6 6

Seite 1
11.12.2023

WWW.PI.DE



Pl

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz | P-601.10 P-601.10L P-601.1S P-601.1SL P-601.30 P-601.30L P-601.3S P-601.3SL

Antriebst Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/ | Piezoaktor/
vp PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA® PICMA®

Elektrische KapazititinZ | £20% 15 15 15 15 31 31 31 31

Mechanische Eigenschaf- . 5

ten Einheit Toleranz  P-601.10 P-601.10L P-601.1S P-601.1SL P-601.30 P-601.30L P-601.3S P-601.3SL

Steifigkeit in Z N/pm 20 % 0,8 0,8 0,8 0,8 0,38 0,38 0,38 0,38

Resonanzfrequenzinz, |, £20% | 750 750 750 750 440 440 440 440

unbelastet

Resonanzfrequenzinz, £20% | 620 620 620 620 350 350 350 350

belastet mit 30 g

Zulassige Druckkraft in X N max. 30 30 30 30 30 30 30 30

Zulassige Druckkraft in Y N max 30 30 30 30 30 30 30 30

Zulassige Druckkraft in Z N max. 30 30 30 30 20 20 20 20

Zulassige Zugkraft in Z N max. 10 10 10 10 10 10 10 10
Festkorper- | Festkorper- | Festkorper- | Festkorper- | Festkorper- | Festkorper- | Festkorper- | Festkorper-
gelenksfih- | gelenksfuh- | gelenksfuh- | gelenksfuh- | gelenksfiih- | gelenksfiih- | gelenksfih- | gelenksfuh-
rung/Fest- | rung/Fest- | rung/Fest- |rung/Fest- | rung/Fest- | rung/Fest- |rung/Fest- | rung/Fest-

Fithrun korperge- korperge- korperge- korperge- korperge- korperge- korperge- korperge-

J lenksfiih- lenksfih- lenksfiih- lenksfiih- lenksfiih- lenksfiih- lenksfih- lenksfiih-

rung mit rung mit rung mit rung mit rung mit rung mit rung mit rung mit
Hebelluber- | Hebellber- | Hebelliber- | Hebelliber- | Hebeliiber- | Hebeliiber- | Hebelliber- | Hebeliiber-
setzung setzung setzung setzung setzung setzung setzung setzung

Masse ohne Kabel g 5% 50 50 50 50 80 80 80 80

Material Rostfreier Rostfreier Rostfreier Rostfreier Rostfreier Rostfreier Rostfreier Rostfreier
Stahl Stahl Stahl Stahl Stahl Stahl Stahl Stahl

ﬁ::cgh'"sse undUmge- | bt P-601.10  P-601.10L | P-601.1S |P-601.1SL  P-601.30 |P-601.30L  P-601.35  P-601.3SL

rB;z:ebStemperat“rbe' °C -20bis80  -20bis80 | -20bis80 | -20bis80 | -20bis80 | -20bis80 | -20bis80 | -20 bis 80

Anschluss- Anschluss- Anschluss- Anschluss-

litzen, PTFE- | LEMO FFS. litzen, PTFE- | LEMO FFS. litzen, PTFE- | LEMO FFS. litzen, PTFE- | LEMO FFS.
Anschluss isoliert, 00.250.CT- | isoliert, 00.250.CT- | isoliert, 00.250.CT- | isoliert, 00.250.CT-

AWG32, @ | CE24 AWG32, @ | CE24 AWG32, @ | CE24 AWG32, @ | CE24

0,49 mm 0,49 mm 0,49 mm 0,49 mm
Sensoranschluss isolieI:t 0S.304. isoliel:t 0S.304.

AWG 36 CLAC32 AWG 36 CLAC32

Kabellange m 0,3 1,5 0,3 1,5 0,3 1,5 0,3 1,5
Empfohlene Controller / E-610, E- E-610, E- E-610, E- E-610, E- E-610, E- E-610, E- E-610, E- E-610, E-
Treiber 625, E-831 | 625,E-831 | 625,E-831 |625,E-831 |625,E-831 |625,E-831 | 625,E-831 | 625, E-831

Toleranz | P-601.40 P-601.40L P-601.4S P-601.4SL

Aktive Achsen ‘ ‘ z ‘ z ‘ z ‘ z
stellweg in um \ \ 400 400
Stellweg in Z, ungeregelt, +20/-0

bei -20 bis 120 V Hm % 400 400 400 400
;mearltatsabwelchung in % o ‘ ‘ 0,3 0,3

Toleranz | P-601.40 P-601.40L P-601.4S P-601.4SL

Unidirektionale Wieder-
+ +
holgenauigkeit in Z ‘ nm typ. ‘ ‘ 30 30
Auflosung in Z, ungeregelt ‘ nm typ. ‘ 0,4 ‘ 0,4 ‘ 0,4 ‘ 0,4
. DMS, indirekte Positions- | DMS, indirekte Positions-
Integrierter Sensor
messung messung
Systemauflésung in Z ‘ nm ‘ ‘ ‘ 12 ‘ 12
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Antriebseigenschaften Einheit Toleranz  P-601.40

Antriebstyp

Elektrische Kapazitatin Z ‘ uF

Mechanische Eigenschaf-

ten
Steifigkeitin Z

Resonanzfrequenz in Z,
unbelastet

Resonanzfrequenzin Z,
belastet mit 30 g

Zulassige Druckkraft in X
Zulassige Druckkraft in Y
Zulassige Druckkraft in Z
Zulassige Zugkraft in Z

Fuhrung

Masse ohne Kabel

Material

Anschliisse und Umge-
bung

Betriebstemperaturbe-
reich

Anschluss

Sensoranschluss

Kabellange

Empfohlene Controller /
Treiber

Einheit
N/um

Hz

zZ2 z2 z 2

Einheit

°C

£20%

Toleranz

+20 %

+20 %

+20 %

5%

' Piezoaktor/PICMA®
46

P-601.40
0,28

350

290

30
30
15
10

Festkorpergelenksfuh-
rung/Festkorpergelenks-
flihrung mit Hebelliber-
setzung

110
Rostfreier Stahl

P-601.40

-20 bis 80

Anschlusslitzen, PTFE-iso-
liert, AWG 32, @ 0,49 mm

0,3

E-610, E-625, E-831

P-601.40L

' Piezoaktor/PICMA®
46

P-601.40L
0,28

350

290

30
30
15
10

Festkorpergelenksfih-
rung/Festkorpergelenks-
fuhrung mit Hebellber-
setzung

110
Rostfreier Stahl

P-601.40L

-20 bis 80

LEMO FFS.00.250.CTCE24

1,5

E-610, E-625, E-831

P-601.4S

' Piezoaktor/PICMA®
46

P-601.4S
0,28

350

290

30
30
15
10

Festkorpergelenksfih-
rung/Festkorpergelenks-
fuhrung mit Hebellber-
setzung

110
Rostfreier Stahl

P-601.4S

-20 bis 80
Anschlusslitzen, PTFE-iso-
liert, AWG 32, @ 0,49 mm

Anschlusslitzen, PTFE-iso-
liert, AWG 36

0,3

E-610, E-625, E-831

Die Auflésung des Systems wird nur vom Rauschen des Verstarkers und der Messtechnik begrenzt, da Pl-Piezoaktoren reibungsfrei arbeiten.

Zeichnungen / Bilder

Bewegungsrichtung des P-601. Die Festkorperfliihrungen verhindern ein Verkippen am Abtrieb.

P-601.4SL

' Piezoaktor/PICMA®
46

P-601.4SL
0,28

350

290

30
30
15
10

Festkorpergelenksfiih-
rung/Festkorpergelenks-
fuihrung mit Hebellber-
setzung

110
Rostfreier Stahl

P-601.4SL

-20 bis 80

LEMO FFS.00.250.CTCE24

LEMO FFA.0S.304.CLAC32
1,5

E-610, E-625, E-831
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Zeichnungen / Bilder
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Bestellinformationen

P-601.10
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 100 um Stellweg (ungeregelt); Anschlusslitzen; 0,3 m
Kabellange

P-601.10L
PiezoMove’ Linearaktor mit Filhrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 100 um Stellweg (ungeregelt); LEMO-Stecker; 1,5 m
Kabellange

P-601.1S
PiezoMove’ Linearaktor mit Filhrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 100 um Stellweg; DMS, indirekte Positionsmessung;
Anschlusslitzen; 0,3 m Kabellange

P-601.1SL
PiezoMove® Linearaktor mit Fihrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 100 um Stellweg; DMS, indirekte Positionsmessung;
LEMO-Stecker; 1,5 m Kabelldnge

P-601.30
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA’ piezoaktorischer Antrieb; 250 um Stellweg (ungeregelt); Anschlusslitzen; 0,3 m
Kabelldnge

P-601.30L
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA’ piezoaktorischer Antrieb; 250 um Stellweg (ungeregelt); LEMO-Stecker; 1,5 m
Kabellange

P-601.3S
PiezoMove® Linearaktor mit Filhrungen; PICMA" piezoaktorischer Antrieb; 250 um Stellweg; DMS, indirekte Positionsmessung;
Anschlusslitzen; 0,3 m Kabellange

P-601.3SL
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 250 um Stellweg; DMS, indirekte Positionsmessung;
LEMO-Stecker; 1,5 m Kabelldange

P-601.40
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA"® piezoaktorischer Antrieb; 400 um Stellweg (ungeregelt); Anschlusslitzen; 0,3 m
Kabellange

P-601.40L
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 400 um Stellweg (ungeregelt); LEMO-Stecker; 1,5 m
Kabelldange

P-601.4S
PiezoMove’ Linearaktor mit Fihrungen; PICMA" piezoaktorischer Antrieb; 400 um Stellweg; DMS, indirekte Positionsmessung;
Anschlusslitzen; 0,3 m Kabellange

P-601.4SL
PiezoMove® Linearaktor mit Filhrungen; PICMA® piezoaktorischer Antrieb; 400 um Stellweg; DMS, indirekte Positionsmessung;
LEMO-Stecker; 1,5 m Kabelldange
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