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Prazisions-Lineartisch

Hohe Dynamik durch magnetischen Direktantrieb, exzellente Ablaufgenauigkeit

LMS-180

= Stellwege bis 508 mm (20")
= Geschwindigkeit bis 500 mm/s
= Inkrementeller Encoder mit 15 nm Auflésung

Bitte beachten Sie, dass im Moment nur eine eingeschrankte Auswahl an Varianten dieser Produktfamilie zur Verfi-
gung steht. Diese Auswahl finden Sie hier auf der Webseite. Die vollstandige Produktliste finden Sie im PDF-Daten-
blatt, das Ihnen zum Herunterladen zur Verfligung steht.

Wenn Sie weitere Informationen wiinschen, kontaktieren Sie uns tber info@pi.de.

Lineartisch der Referenzklasse

Hohe Ablaufgenauigkeit mit Kugelumlauffiihrungen. Induktive Endschalter. Hohe Positionsaufldsung durch inkremen-
tellen Encoder mit analoger Signaliibertragung (sin/cos, 1 Vpp). Mehrachsige Kombinationen mit direktgetriebenen
Rotationstischen der UPR-Serie. Modelle mit DC-Servo- oder Schrittmotoren sind im selben Formfaktor verfiigbar.

Magnetischer Direktantrieb
Eisenloser magnetischer Direktantrieb fiir hohe Geschwindigkeit und Beschleunigung. Hohe Positionsauflésung.

Einsatzgebiete
Industrie und Forschung. Messtechnik, Prazisionsscannen in der Halbleiter- oder der Elektronikproduktion.

Bewegen Einheit Toleranz = 68509131
Aktive Achsen X
Stellweg in X mm 305

Maximale Geschwindigkeit

in X, unbelastet mm/s 500
Geradheit (Lineares Uber-

sprechen in Y bei Bewegung | pm typ. +4
in X)

Ebenheit (Lineares Uberspre- um typ. w4

chen in Z bei Bewegung in X)
Neigen (Rotatorisches Uber-

sprechen in BY bei Bewe- prad typ. +60

gung in X)

Gieren (Rotatorisches Uber-

sprechen in 6Z bei Bewe- prad typ. +50

gung in X)

Kleinste Schrittweite in X um typ. 0,04

;Jgﬁgs;?io#ile Wiederholge: um typ. +0,05

E;d&irsgi(t)?siz Wiederholge um typ. 02

Referenzschalter Encoder-Index
Endschalter Induktiv

Integrierter Sensor Inkrementeller Linearencoder
Sensorsignal Sin/Cos, 1V Spitze-Spitze
Sensoraufldsung nm 15
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Antriebseigenschaften Einheit Toleranz = 68509131

Antriebstyp Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor
Nennspannung \ 48
Nennstrom, effektiv A typ. 32
Spitzenstrom, effektiv A typ. 7.5
ekl DL
wegungsraning x| N . |50
Spitzenkraft in positiver Be-

wegungsrichtung in X N 150
Spitzenkraft in negativer Be-

wegungsrichtung in X l 150
Kraftkonstante N/A 19,9
Widerstand Phase-Phase Q typ. 1,8
Induktivitdt Phase-Phase mH 0,6
Gegen-EMK Phase-Phase V-s/m max. 16
Polteilung N-N mm 30

t":ﬁ‘:ha"'sche Eigenschaf-  pivoit | Toleranz | 68509131
N

Zulassige Druckkraftin Y ‘ max. ‘ 500

Zulassige Druckkraft in Z ‘ ‘ max. ‘ 250

lBai\?/eetgte Masse in X, unbe- ‘ g ‘ ‘ 900

Flihrung ‘ ‘ ‘ Kugelumlauffiihrung
Gesamtmasse ‘ g ‘ 11500

Material ‘ ‘ Aluminium, schwarz eloxiert

Anschliisse und Umgebung | Einheit 68509131

Empfohlene Controller /

L ACS SPii+EC und andere Industrieldsungen
Treiber

Betriebstemperaturbereich °C ‘ ‘ 10 bis 50
Anschluss ‘ ‘ D-Sub 9W4 (m)
Sensoranschluss ‘ ‘ D-Sub 9 (m)

Zeichnungen / Bilder

Richtung der Achsen und Momente fur Lineartische
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Zeichnungen / Bilder
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155 mm 235 470 3 350 £ kd 2 2 L4
205 mm 260 520 3 350 X 100 M6 ¥ 12
305 mm 310 620 5 450 Cx100
408 mm 360 720 5 550
mm
508 mm 410 820 5 650 e

LMS-180, Abmessungen in mm. LS-010: Kabel fur Linearencoder

Bestellinformationen

68509131

Prazisions-Lineartisch; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 305 mm Stellweg; 250 N Belastbarkeit; 500 mm/s maxima-
le Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 15 nm Sensoraufldsung, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze
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