PICA Power Piezoaktoren

Pl

Vorgespannte Piezoaktoren (HVPZT) mit Sensoroption

Einsatzgebiete
= Aktive Schwingungsdampfung

= Adaptive Mechanik

= Feinwerktechnik / Mikromechanik
[ ] Optlk

= Messtechnik / Interferometrie

= Adaptronik

= Schalter

= Lasertuning

= Krafterzeugung / Materialprifung
= Nanotechnologie

PICA Power Piezoaktoren fiir hohe Lasten

P-216

= Stellweg bis 180 um

= Druckbelastbarkeit bis 4500 N
= Zugbelastbarkeit bis 500 N

= Sub-ms-Ansprechzeit

= Sub-nm-Auflosung

= Optional: vakuum-, hochtemperaturgeeignet

PICA Power Hochlast-Stapelaktoren sind zuverldssig und bieten groRe Stellwege bei groflen Lasten. Die Aktoren sind fiir an-
spruchsvolle Belastungen mit hohen Betriebstemperaturen geeignet.

Geeignet fiir anspruchsvolle Vakuumanwendungen

Piezoaktoren benétigen weder Schmiermittel noch verursachen sie Abrieb. Ausfiihrungen fir Vakuum bis 10° hPa und fir be-

sonders hohe oder tiefe Betriebstemperaturen sind verfiigbar.

Bewegen Einheit Toleranz | P-216.10
Aktive Achsen
Stellweg in Z ‘ um

Stellweg in Z, ungeregelt ‘ um

Linearitatsabweichung in

[
7 %

P-216.1S P-216.1SV  P-216.20 P-216.20V | P-216.2S

P-216.2SV
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Positionieren ~~ Einheit | Toleranz P-216.10  P-216.10V  P-216.1S | P-216.1SV  P-216.20 | P-21620V  P-2162S  P-216.25V

DMS, direk- | DMS, direk- DMS, direk- | DMS, direk-
. te Positi- te Positi- te Positi- te Positi-
Integrierter Sensor
onsmes- onsmes- onsmes- onsmes-
sung sung sung sung
Systemauflésung in Z ‘ nm ‘ ‘ ‘ ‘ 0,3 ‘ 0,3 ‘ ‘ ‘ 0,6 ‘ 0,6
Auflsung in Z, ungeregelt | nm typ. 015 015 015 015 03 03 03 03

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz | P-216.10 P-216.10V | P-216.1S P-216.1SV | P-216.20 P-216.20V  P-216.2S P-216.2SV

Betriebsspannung v |0bis1000 | 0bis1000 Obis1000 | Obis1000  0bis1000 | Obis1000 | O bis1000 O bis 1000
Antriebstyp \ PICA PICA PICA PICA PICA PICA PICA PICA
Aktortyp ‘ ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor | Linearaktor ‘ Linearaktor | Linearaktor ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor
Elektrische KapazititinZ | nF (£20% | 130 1130 130 1130 250 1250 250 250

x:d‘a"'sche Eigenschaf-  piheit | Toleranz P-216.10  P-216.10V P-216.1SV  P-216.20 |P-216.20V  P-216.2S  P-216.25V

Steifigkeit in Z N/um +20 % 210 210 210 210 140 140 140 140
Resonanzfrequenzinz, |, £20% 17 17 17 17 12 12 12 12
unbelastet
Zulassige Druckkraft in Y N max. 60 60 60 60 36 36 36 36
Zulassige Druckkraft in Z N max. 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500
Zuldssige Zugkraftin Z N max. 500 500 500 500 500 500 500 500
Zulassiges Moment in 6Z N-m max. 1 1 1 1 1 1 1 1
Gesamtmasse g +5% 170 170 170 170 200 200 200 200
Material Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl
Anschliisse und Umge- 9 N
i Einheit P-216.10V P-216.1SV P-216.20 P-216.20V P-216.2S P-216.2SV
rB;z:‘EbStemperat”'be' °C -40bis80 | -40 bis 100 | -40bis 80 | -40 bis 100 | -40 bis 80 | -40 bis 100 | -40 bis80  -40 bis 100
Anschluss LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV-

PZT PZT PZT PZT PZT PZT PZT PZT

LEMO far LEMO fur LEMO fur LEMO far
Sensoranschluss Dehnmess- | Dehnmess- Dehnmess- | Dehnmess-
streifen streifen streifen streifen

Kabellange m 1 1,5 1 1,5 1 1,5 1 1,5

E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E-

464, E-470 | 464,E-470 | 464,E-470 | 464,E-470 |464,E-470 |464,E-470 |464,E-470 | 464,E-470
Empfohlene Controller / ®E-472 ¢ E- | eE-472 eE- |eE-472 0 E- |@E-4720FE- | @E-472 e F- | oE-472 0FE- | o E-472 eFE-  ©E-472 e E-
Treiber 421, E-481, | 421, E-481, | 421,E-481, | 421,E-481, |421,E-481, |421,E-481, |421,E-481, | 421, E-481,

E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E-

508 508 508 508 508 508 508 508
Vakuumklasse hPa 107 107 10°® 107®

[Bewegen ~ Einheit |Toleranz P-216.40  P-216.40V  P-216.4S | P-216.4SV  P-216.80 | P-216.80V  P-216.85  P-216.85V
z z z z z z z z

Aktive Achsen

Stellweg in Z um 60 60 120 120
Stellweg in Z, ungeregelt um +20% 60 60 60 60 120 120 120 120
;mearltatsabwelchung in g o 02 02 0,2 02

Positionieren Einheit Toleranz | P-216.40 P-216.40V | P-216.4S P-216.4SV P-216.80 P-216.80V | P-216.8S P-216.8SV

DMS, direk- | DMS, direk- DMS, direk- | DMS, direk-
. te Positi- te Positi- te Positi- te Positi-
Integrierter Sensor
onsmes- onsmes- onsmes- onsmes-
sung sung sung sung
Systemauflésung in Z nm 1,2 1,2 2,4 2,4
Auflosung in Z, ungeregelt | nm typ. 0,6 0,6 0,6 0,6 1,2 1,2 1,2 1,2
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Antriebseigenschaften Elnhelt Toleranz P-216.40 P-216.40V | P-216.4S P-216.4SV | P-216.80 P-216.80V | P-216.8S P-216.8SV

Betriebsspannung |0bis1000 | Obis1000 | Obis1000  0bis1000 O bis1000 | Obis1000 | Obis1000 | O bis 1000
Antriebstyp \ \ PIcA PICA PICA PICA PICA PICA PICA PIcA
Aktortyp ‘ ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor | Linearaktor ‘ Linearaktor | Linearaktor ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor
Elektrische KapazititinZ | nF £20% | 500 500 500 500 1000 1000 1000 1000
Mechanlsche Eigenschaf-
Einheit Toleranz = P-216.40 P-216.40V P-216.4S P-216.4SV P-216.80 P-216.80V P-216.8S P-216.8SV
Steifigkeitin Z N/um +20% 80 80 80 50 50 50
Resonanzfrequenzin Z, KHz 0% 7 7 7 7 4,5 4,5 4,5 4,5
unbelastet
Zuldssige Druckkraft in Y N max. 23 23 23 23 23 23 23 23
Zuldssige Druckkraft in Z N max. 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500
Zulassige Zugkraft in Z N max. 500 500 500 500 500 500 500 500
Zulassiges Moment in 62 N-m max. 1 1 1 1 1 1 1 1
Gesamtmasse g +5 % 250 250 250 250 370 370 370 370
Material Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl
ﬁ:‘:cgh'"sse undUmge-  ginheit P-216.40  P-216.40V | P-216.45 | P-216.4SV  P-216.80 | P-216.80V | P-216.85  P-216.85V
Betriebstemperaturbe- o . . . . . . . .
reich C -40 bis 80 -40 bis 100 | -40 bis 80 -40 bis 100 | -40 bis 80 -40 bis 100 | -40 bis 80 -40 bis 100
Anschluss LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV- LEMO HV-
PZT PZT PZT PZT PZT PZT PZT PZT
LEMO fir | LEMO fr LEMO fir | LEMO fiir
Sensoranschluss Dehnmess- | Dehnmess- Dehnmess- | Dehnmess-
streifen streifen streifen streifen
Kabellange m 1 1,5 1 1,5 1 1,5 1 1,5
E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E- E-462, E-
464, E-470 | 464,E-470 | 464,E-470 | 464,E-470 |464,E-470 |464,E-470 |464,E-470 | 464,E-470
Empfohlene Controller / ®E-472 e E- | oE-472 e F- | ¢E-472 ¢ E- | @E-472 ¢ E- | @ E-472 ¢ E- | @ E-472 ¢ E- | ¢ E-A72 ¢ E- | « E-472 o E-
Treiber 421,E-481, | 421,E-481, | 421,E-481, | 421, E-481, | 421,E-481,  421,E-481, | 421,E-481, 421, E-481,
E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E- E-482, E-
508 508 508 508 508 508 508 508
Vakuumklasse hPa 10-¢ 10-¢ 10°¢ 10°¢

Bewegen Einheit Toleranz = P-216.90 P-216.90V P-216.9S P-216.9SV
z z

Aktive Achsen ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ z ‘ z

Stellweg in Z um \ \ 180 180
Stellweg in Z, ungeregelt  um £20% | 180 180 180 180
;inearitétsabweichung in % o ‘ ‘ 02 0,2

Toleranz | P-216.90 P-216.90V P-216.95 P-216.95V

DMS, direkte Positions- DMS, direkte Positions-

Integrierter Sensor ‘ ‘ ‘ ‘

messung messung
Systemauflosung in Z ‘ nm ‘ ‘ ‘ 3,6 ‘ 3,6
Auflésung in Z, ungeregelt ‘ nm typ. ‘ 1,8 ‘ 1,8 ‘ 1,8 ‘ 1,8

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz | P-216.90 P-216.90V P-216.9S P-216.9SV
\%

Betriebsspannung \ 0 bis 1000 0 bis 1000 0 bis 1000 0 bis 1000
Antriebstyp \ PICA PICA PICA PICA
Aktortyp ‘ ‘ ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor ‘ Linearaktor
Elektrische KapazititinZ | nF (£20% | 1500 1500 1500 1500
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Mechanische Eigenschaf-

ton Einheit Toleranz | P-216.90 P-216.90V P-216.9S P-216.9SV
Steifigkeitin Z N/um +20% 32 32 32 32
Resonanzfrequenz in Z, KHz +20% 3 3 3 3
unbelastet
Zulassige Druckkraft in Y N max. 23 23 23 23
Zulassige Druckkraftin Z N max. 4500 4500 4500 4500
Zulassige Zugkraft in Z N max. 500 500 500 500
Zulassiges Moment in 6Z N-m max. 1 1 1 1
Gesamtmasse g 5% 480 480 480 480
Material Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl
/I:Srsfgh'”sse und Umee- g1 eit P-216.90 P-216.90V P-216.95 P-216.95V
f;g:ebsmmperaturbe' °C -40 bis 80 -40 bis 100 -40 bis 80 -40 bis 100
Anschluss LEMO HVPZT LEMO HVPZT LEMO HVPZT LEMO HVPZT

LEMO fiir Dehnmessstrei- | LEMO fiir Dehnmessstrei-
Sensoranschluss

fen fen
Kabellange m 1 1,5 1 1,5
Empfohlene Controller / E-462, E-464, E-470 * E- E-462, E-464, E-470 o E- E-462, E-464, E-470 * E- E-462, E-464, E-470 * E-
TreiF;;)er 472 o E-421, E-481, E-482, | 472 » E-421, E-481, E-482, | 472 » E-421, E-481, E-482, | 472 * E-421, E-481, E-482,

E-508 E-508 E-508 E-508

Vakuumklasse hPa 10°¢ 10-¢

Maximale Betriebsfrequenz kurzzeitig: Maximale Betriebsfrequenz ohne Last und ohne Beriicksichtigung thermischer Aspekte.
Steifigkeit in Z: Statische GroRsignalsteifigkeit; dynamische Kleinsignalsteifigkeit ca. 50 % hoher.
Die Auflésung des Systems wird nur vom Rauschen des Verstarkers und der Messtechnik begrenzt, da PI-Piezoaktoren reibungsfrei arbeiten.

Im Dauerbetrieb sollte die Betriebsspannung 750 V nicht Gberschreiten.
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Zeichnungen / Bilder

Pl
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Cable length for P-216.xx: 1.0 m
@B 10,1 Cable length for P-216.xxV: 1.5 m
L [mm] | @A [mm]| ®B[mm]| AF C[mm] |AF D [mm]|M [mm]
P-216.1x 47 10 25 22 8 M6
P-216.2x 60 10 25 22 8 M6
P-216.4x 86 10 25 22 8 M6
P-216.8x 139 10 25 22 8 M6
P-216.9x 191 10 25 22 8 M6

P-216, Abmessungen in mm
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Bestellinformationen

P-216.10
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 15 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; LEMO HVPZT; 1 m Kabellange

P-216.10V
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 15 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; vakuumkompatibel bis 107¢ hPa;
LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange

P-216.1S
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 15 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; LEMO HVPZT; 1
m Kabellange

P-216.1SV
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 15 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; vakuumkompa-
tibel bis 107 hPa; LEMO HVPZT; 1,5 m Kabelldnge

P-216.20
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 30 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; LEMO HVPZT; 1 m Kabellange

P-216.20V
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 30 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; vakuumkompatibel bis 107¢ hPa;
LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange

P-216.2S
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 30 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; LEMO HVPZT; 1
m Kabellange

P-216.2SV
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 30 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; vakuumkompa-
tibel bis 107® hPa; LEMO HVPZT; 1,5 m Kabelldnge

P-216.40
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 60 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; LEMO HVPZT; 1 m Kabellange

P-216.40V
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 60 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; vakuumkompatibel bis 107 hPa;
LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange

P-216.4S
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 60 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; LEMO HVPZT; 1
m Kabellange

P-216.4SV
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 60 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; vakuumkompa-
tibel bis 107® hPa; LEMO HVPZT; 1,5 m Kabelldnge

P-216.80
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 120 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; LEMO HVPZT; 1 m Kabellange
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Bestellinformationen

P-216.80V
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 120 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; vakuumkompatibel bis 107 hPa;
LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange

P-216.8S
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 120 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; LEMO HVPZT;
1 m Kabelldange

P-216.8SV
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 120 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; vakuumkom-
patibel bis 107 hPa; LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange

P-216.90
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 180 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; LEMO HVPZT; 1 m Kabellange

P-216.90V
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 180 um Stellweg (ungeregelt); PIC255; vakuumkompatibel bis 107 hPa;
LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange

P-216.9S
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 180 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; LEMO HVPZT;
1 m Kabelldnge

P-216.9SV
PICA Power Piezoaktor; PICA piezoaktorischer Antrieb; 180 um Stellweg; PIC255; DMS, direkte Positionsmessung; vakuumkom-
patibel bis 107 hPa; LEMO HVPZT; 1,5 m Kabellange
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