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Piezo

Nano - Positioning

N-310 NEXACT® OEM Miniatur Linearmotor/Aktor

Kompakt, schnell, mit groBem Stellweg, PiezoWalk® Prinzip
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N-310 Aktor mit E-861 Servo-Controller
(Treiberelektronik integriert)
o

M 10 bis 125 mm Stellweg, variable Lauferlange
B Kompakte Bauform, preisgiinstiges Design

M 0,03 nm Auflosung**
M Bis 10 N Stellkraft

B Geringe Betriebsspannungen

B Selbsthemmend im Ruhezustand, keine Warmeentwicklung
B Nichtmagnetisches und vakuumkompatibles Funktionsprinzip

N-310 NEXACT® PiezoWalk® Line-
arantriebe bieten Stellwege bis
125 mm mit Antriebskraften
bis 10 N auf einem kompakten
Bauraum von nur 25 x 25 x 12
mm. Aufgrund ihrer hohen Auf-
I6sung eignen sich NEXACT®
Antriebe ideal als Feinst-
positionierer flir die Nano- oder
Mikrostelltechnik. Unter Ver-
wendung eines externen Posi-
tionssensors konnen die
Antriebe in einem geschlosse-
nen Regelkreis eingesetzt wer-
den. Flr den Betrieb steht eine

Anwendungsbeispiele

m Halbleiterfertigung

m Waferinspektion

m Nanolithographie

m Oberflachenmesstechnik
m Profilometrie

m Mikroskopie

m Bewegung unter starken
Magnetfeldern

grof3e Auswahl an NEXACT®
Ansteuerungen und Servo-
controllern zu Verfligung.

NEXACT® Funktionsprinzip

fiir hohe Flexibilitat in der
Anwendung

Eine herausragende Eigen-
schaft der NEXACT® PiezoWalk®
Antriebe ist die Kombination
von hohen Kréaften und prinzi-
piell unbegrenztem Stellweg
auf kleinstem Bauraum. Zusatz-
lich besitzen sie eine fir
Piezoaktorik typische hohe
Steifigkeit und Aufldsung von
weit unter einem Nanometer.
Durch den Antriebsaufbau be-
tragt die Betriebsspannung
dabei nur maximal 45 V.

Piezokeramische Biegeelemente
wirken auf einen bewegten
Laufer, an den das zu bewe-
gende Objekt angekoppelt wird.
Die Lange des Laufers kann fle-
xibel gewahlt werden und
bestimmt den Stellweg. Kraft,
Bewegungsauflésung und Ge-
schwindigkeit werden durch die

Aktorgeometrie und die Steuer-
elektronik vorgegeben. Wahrend
der Laufer im Schrittbetrieb Giber
groBere Strecken bewegt wer-
den kann, ermoglicht der
analoge Betrieb innerhalb eines
Schrittes hochdynamisches Po-
sitionieren mit Aufldsungen weit
unter einem Nanometer. Damit
setzen sich PiezoWalk® uber
die Einschrankungen konven-
tioneller Nanostelltechnik-Sys-
teme hinweg und kombinieren
grol3e Stellwege mit hoher Au-
flosung und Steifigkeit.

VerschleiR- und wartungsfrei

Anders als herkommliche DC-
oder Schrittmotorantriebe wir-
ken PiezoWalk® unmittelbar als
linearer Antrieb, bei dem die
rotatorische Motorbewegung
nicht erst durch mechanische
Elemente wie Getriebe, Spindel
und Mutter in eine lineare Be-
wegung transformiert werden
muss. Dadurch sind mechani-
sche Beschrankungen wie
Spiel oder Verschleil3 ausge-
schlossen und der Antrieb ist
wartungsfrei.

Selbsthemmung
im Ruhezustand

NEXLINE® und NEXACT® be-
sitzen auch im ausgeschalteten
Zustand eine hohe Steifigkeit
und Selbsthemmung, weil die
Piezoaktoren den Antrieb klem-
men. Durch diese Eigenschaft
des PiezoWalk® Designs muss
der Antrieb in Ruhe nicht be-
stromt werden, es entsteht
keine Warme und keine Drift.
Es werden auch eventuelle
Regelschwankungen vermie-
den, der Antrieb steht stabil auf
der angefahrenen Position.

Controller und Treiber-
elektroniken passend

zur Anwendung

NEXACT® Aktoren bendtigen
eine spezielle Treiberelektronik,
die den komplexen Schritt-
ablauf steuert. Die Elektroniken

Bestellinformation

N-310.10
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
10 mm, 10 N

N-310.101

NEXACT® OEM-Linearantrieb,
10 mm, 10 N, gedrehter Kabel-
abgang

N-310.11
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
20 mm, 10 N

N-310.111
NEXACT® OEM-Linearantrieb, 20 mm,
10 N, gedrehter Kabelabgang

N-310.12
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
30 mm, 10 N

N-310.121
NEXACT® OEM-Linearantrieb, 30 mm,
10 N, gedrehter Kabelabgang

N-310.13
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
50 mm, 10 N

N-310.131
NEXACT® OEM-Linearantrieb, 50 mm,
10 N, gedrehter Kabelabgang

N-310.14
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
75 mm, 10 N

N-310.141
NEXACT® OEM-Linearantrieb, 75 mm,
10 N, gedrehter Kabelabgang

N-310.15
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
100 mm, 10 N

N-310.151
NEXACT® OEM-Linearantrieb, 100 mm,
10 N, gedrehter Kabelabgang

N-310.16
NEXACT® OEM-Linearantrieb,
125 mm, 10 N

N-310.161
NEXACT® OEM-Linearantrieb, 125 mm,
10 N, gedrehter Kabelabgang

Sonderausfiihrungen auf Anfrage!

der Serie E-860 sind dabei in
verschiedenen Ausfiihrungs-
formen erhaltlich, abhangig
davon, ob die hohe Positions-
auflésung unterstiitzt werden
soll und der Antrieb in einem
geschlossenen Regelkreis be-
trieben wird. Der E-861 z.B.
enthalt als NEXACT® Servo-
Controller sowohl rauscharme
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Endstufen, die Treiberelektronik
als auch einen leistungsstarken
DSP, der die Regelung und
Kommandierung Uber die
angebotenen Schnittstellen
ausfihrt. Fir Anwendungen,
die nicht auf die hohe Auflo-
sung des Antriebs angewiesen
sind, wird die preisglnstige

E-862 Treiberelektronik ange-
boten. Die in diesem Dokument
beschriebenen Produkte fallen
zumindest teilweise unter den
Schutz der folgenden Patente:
Deutsches Patent Nr.
P4408618.0

Europaisches Patent Nr.
0624912B1
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Technische Daten
Modell
Aktive Achsen
Bewegung und Positionieren
Stellweg

N-310 Toleranz

X

N-310.10: 10 mm
N-310.11: 20 mm
N-310.12: 30 mm
N-310.13: 50 mm
N-310.14: 75 mm
N-310.15: 100 mm
N-310.16: 125 mm

Piezo

Schrittweite im Schrittbetrieb 5 nm bis 5 pm

Stellweg im analogen Betrieb 7 ym max.
Auflésung ungeregelt 0,03 nm** typ.
Schrittfrequenz 1,6 kHz* max.
Max. Geschwindigkeit 10 mm/s* max.
Mechanische Eigenschaften

Max. Druck-/Zugkraft (aktiv) 10N max.
Antriebseigenschaften

Antriebstyp NEXACT® Linearantrieb
Betriebsspannung -10 V bis +45V

Anschliisse und Umgebung

Betriebstemperaturbereich 0 bis 50 °C

Gehausematerial
Masse
Kabelldnge
Stecker

Empfohlene Controller/Treiber

*Abhangig von der Steuerelektronik.

Rostfreier Stahl, nichtmagnetisch
50 g (20 mm Stellweg) +5%
1,5m +10 mm
HD D-Sub Stecker

15-pol., einkanal

E-862, E-861 (s. S. 1-20)

**Abhangig von der Steuerelektronik. 1 nm mit E-861.
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Nano - Positioning

W Mikrostelltisch mit N-310 NEXACT® Antrieb.
Der Versteller bietet 20 mm Stellweg mit
einer Encoderauflésung von 25 nm
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Linearantriebe & Aktoren

PiezoWalk® Antriebe / Aktoren

PlILine® Ultraschallmotoren

DC Servo- & Schrittmotoraktoren

Piezoaktoren / Piezokomponenten

Gefiihrte / Vorgespannte Aktoren
Ungehauste Stapelaktoren

Patch / Bieger/ Rohre / Scherer ..

Nanostelltechnik / Piezoelektronik

Nanomesstechnik

Mikrostelltechnik
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